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* PRR Laser seleccionable 100 kHz /| 200
kHz [ 300 kHz

* Tasa de medicién de hasta 200,000
measurements/sec

¢ Velocidad de escaneo de hasta 100

\ escans/seg

=, * Muy compacto y liviano
- (1.55kg/ 3.4 Ibs)

F} * Campo visual de hasta 360°

’ e Carcaza robusta y de aluminio, lista

= para anclar con VANT o Dron multi-
rotafivo, de alas rofativas o de alas
fijas

* Utiliza la digitalizacién de senales de
eco y el procesamiento de onda en-
linea unicos de RIEGL

e Capacidad para multiples objetivos
(Multi-Targef) —hasta 5 objetivos de
eco por disparo Idser

* Interfaz mecdnica y eléctrica para
anclaje con IMU

* Excepcionalmente adaptado para
mediciones en terrenos nevados o
gelidos

* Aplicacién amigable para el usuario
con soluciones orientadas hacia la
instalacion, para integracion

visita nuestra pdagina web
www.riegl.com

2 Sensor LIDAR para Escaneo Laser Autdnomo

UX-3UAV

El RIEGL miniVUX-3UAV es un escaner Idser de uso
aéreo, exiremadamente liviano, disenado especificamente para
integrarse con UAS/UAV/RPAS. Pertenece a la familia de los sensores
RIEGL miniVUX-2UAV y RIEGL miniVUX-1UAV, este ofrece una tasa
de repeticion de pulso ldser (PRR) seleccionable de 100 kHz, 200
kHz, y 300 kHz. Con un PPR de 300 kHz, el sensor alcanza
hasta 100,000 mediciones por segundo, con un campo visual
(FoV) de 120°, y por ende un denso patron de puntos en
tierra para aplicaciones basadas en UAV que requieran el
registro de objetos pequenos.

El pequeno y sofisticado diseno del estable cuerpo de aluminio ofrece
varias posibilidades de integraciéon con plataformas que tienen
espacio 0 peso restringido. EIl campo visual de 360° permite una
completa adquisicién del medio ambiente.

Una tarjeta SD de fdacil acceso para almacenamiento de data, y/o la
opcion de fransmitir en streaming la data via interfaz LAN-TCP/IP, en
combinacién con el modesto consumo energético del escdner,
permiten una infegracién directa con la mayoria de los distintos UAS/
UAV/RPAS.

El RIEGL miniVUX-3UAV hace uso de la tecnologia Onda-LIDAR Unica de
RIEGL, que permite la eco-digitalizacion y el procesamiento de onda
en-linea. La resolucion de multiples objetivos es la base para penetrar el
follaje mds denso. Como capacidad especial adicional, la amplitud de
onda estd optimizada para mediciones en terrenos nevados y gélidos.

Adicional a la version independiente del sensor miniVUX-3UAV, RIEGL
también ofrece sistemas de soluciones completamente integradas.

Las Aplicaciones Comunes Incluyen:

e Agricultura y Silvicultura

* Mapeo de Glaciares y Campos
Nevados

* Documentacién Arqueoldgica y de
Interés Cultural

* Monitoreo de Obras en Construccion
* Monitoreo de Laderas
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Distancia Mdaxima de Medicién vs. Reflactancia del Objetivo RIEGL miniVUX®-3UAV
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Ejemplo: miniVUX-3UAV a 100,000 pulsos/segundo distancia del objetivo= ~90 m, velocidad= 4 m/s Densidad de Puntos Resultante ~ 45 pts/m?

PRR = 200 kHz poder reducido
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Ejempo: miniVUX-3UAV a 200,000 pulsos/segundo, distancia del objetivo = ~85 m, velocidad = 4 m/s Densidad de Puntos Resultante ~ 95 pts/m?
PRR = 200 kHz
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Ejemplo: miniVUX-3UAV a 200,000 pulsos/segundo, distancia del objetivo = ~90 m, velocidad = 4 m/s Densidad de Puntos Resultante ~ 90 pts/m?
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Distancia Maxima de Medicion vs. Reflactancia del Objetivo RIEGL miniVUX®-3UAV

PRR = 300 kHz
360 F230 760 1000.0
340 — @ visibilidad 23 km r220 720 9500
320 — @visibilidad 15 km 210 Le7o 900.0
— @Uisibilidad 8 km 850.0
300 190 630 :
800.0
280 180 590 =
T — _ £ 750.0
£ 260 170 E | 550 £ 2 000
o o &
3 240 150 g (510 g o 6500
E > > T
220 140 ¢ [460 ¢ 600.0
S ) )
8 200 130 § 1420 § £ 5500
= = o = uniform point pattern
N 120 § s 2 500.0
| 80 0 g 380 g € A == = non-uniform point pattern
k a a & 450.0
3 160 100 § 1340 § s
140 Loo 8 [3009 4000
o 350.0
5 120 F8o 2 250 2 k
; ° = = 300.0
8 100 ] teo <1210 a
a 3 250.0
o =
80 § 3 3 LT 170 200.0
- = 9
60 g % 2 2 £ f40 130 150.0
o 3 3 5
9 o E o 3 2 n \
H ° o — L
40 2 3 i 3 g, g [P % 1000 E\\?g ““““
= 5 £ s s ¢ £ M ——— e T = —
20 g 2 2 2 o 8 ° 510 ka0 50.0 \~ = —
5 3 g 505 k3 a 2 & 120m 555 160 1
0.0
0 T . : . . ’ . . 0 Lo
0 10 20 30 40 50 60 70 80 90 2 4 6 8 10 12 1 16
Reflactancia del Objetivo [%] Velocidad [my/s]

Ejemplo: miniVUX-3UAV a 300,000 pulsos/segundo, distancia del objetivo = ~90 m, velocidad = 4 m/s  Densidad de Punfos Resultante ~ 135 pts/m?

RIEGL miniVUX-SYS Opciones de Sistema de Integracion

Ademds del motor LIDAR independiente miniVUX-3UAV, RIEGL también ofrece un sistemna de soluciones, combinando el
miniVUX-3UAV con sistemas IMU/GNSS de distintos rendimientos y con distintos factores de forma, al igual que un sistema opcional
de cdmara RGB. Adicionalmente, un accesorio especial del miniVUX-SYS permite la integracion directa con tu UAV o Dron multi-rotor,
por ejemplo, con un DJI Matrice M600.

RIEGL miniVUX-3UAV RIEGL miniVUX-3UAV Kit de Integracién 600
con APX-15 UAVD con APX-20 UAV" de RIEGL

Z
\
Unidad IMU/GNSS integrada con motor LIDAR Unidad IMU/GNSS de mayor grado, Accesorio para el miniVUX-SYS, viene con kit
Peso total aprox. 2 kg parciaimente integrada con motor LIDAR de anclaje amortiguado, médulo de fuente
. Peso total aprox. 2.5 kg de podery cables
Se conecta con hasta 2 camaras .
. Se conecta con hasta 2 camaras Peso total aprox. 0.7 kg
Hecho para infegrarse con UAVs de alas Hecho para infegrarse con todo fipo de (sin sensor ni cédmara)
fijas UAVs Para integracién con UAVs multi-rotor
Por favor contacta con sales@riegl.com para informacion mds detallada. 1) Ver detalles técnicos en la hoja técnica correspondiente de Applanix

RIEGL miniVUX®-3UAV Opciones de Camara

RIEGL Sensor LiDAR miniVUX-3UAV RIEGL Sensor LiDAR miniVUX-3UAV
equipado con APX-15 UAV" equipado con APX-20 UAVY

con dos camaras Sony Alpha 6000 con cdmara en dngulo cenital con dos camaras Sony Alpha 6000 con cdmara en dngulo cenital
(anclagje oblicuo) gj. Cdmara Sony Alpha 6000 o (anclagje oblicuo) gj. Cdmara Sony Alpha 6000 o
Sony A7R Il Sony A7R Il

1) Ver detalles técnicos en la hoja técnica correspondiente de Applanix
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Imdagenes con Dimensiones del RIEGL miniVUX®-3UAV

vista inferior 4x M4x0.7 - Roscas 6H,

46 profundidad 6mm

ventana de
apertura del haz

vista trasera vista lateral vista frontal

85

3x M3x0.5 - Roscas 6H,
profundidad 6mm

vista cenital

caja de interfaz

4x M4x0.7 - Roscas 6H,
profundidad 6mm

fodas las dimensiones en mm
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Clasificacion Producto Ldser

Performance de Medicién de
Distancia
Principio de Medicion

Producto Ldser Clase 1 segun IEC 60825-1:2014

La siguiente cldusula aplica para instrumentos entregados en los Estados Unidos:
Cumple con 21 CFR 1040.10y 1040.11 excepto en conformidad con IEC 60825-1
Ed.3., como se describe en Laser Notfice No. 56, con fecha del 8 de Mayo de 2019.

Datos técnicos RIEGL miniVUX®-3UAV

CLASS 1
LASER PRODUCT

medicion de tiempo de vuelo, digitalizacion de la sefal

eco, procesamiento de onda en-linea

Tasa de Repeticion de Pulso Laser PRR !

Distancia Max. Medicion 2
objetivos naturales p= 20 %
objetivos naturales p= 60 %
objetivos naturales p= 80 %
Altitud de Vuelo en Operacion Typ, AGL 19
objetivos naturales p= 20 %
objetivos naturales p= 60 %
Cantidad Max. de Objetivos por Pulso 4

1) Valores redondeados.

100 kHz 200 kHz 200 kHz 300 kHz
poder reducido

170 m 150 m 170 m 170 m

290 m 250 m 290 m 290 m

330 m 280 m 330 m 330 m
100 m (330 f1) 85 m (280 ft) 100 m (330 f1) 100 m (330 fi)
160 m (525 f1) 140 m (460 ft) 160 m (525 f1) 160 m (525 f1)

5 ) 5 5

2) Valores tipicos en condiciones promedio. La distancia maxima se especifica para objetivos lisos de mayor tamano del didmetro del rayo Idser, con dngulo de incidencia
perpendicular, y con visibilidad atmosférica de 23 km. Con el cielo despejado, la distancia mdaxima es menor que con el cielo poco nublado.

3) Se asume un terreno plano, dngulo de escaneo +45° FOV

4) Si se alcanza mds de un objetivo, se divide el poder total de trasmision Idser y, en concordancia, se reduce el rango alcanzable.

Distancia Minima

Exactitud 97

Precision @7

Tasa de Repeticion de Pulso Ldser !
Max. Tasa Efectiva de Medicion 1
Intensidad de la Senal Eco
Amplitud de Onda Laser
Divergencia del Rayo Ldser ®
Huella del Rayo Laser

5) La exactitud es el nivel de conformidad de una cantidad medida
contra su valor actual (real).

6) Precision, también llamada capacidad de reproduccion, es el
grado en que mediciones siguientes fengan los mismos resultados.

Rendimiento del Escaner
Mecanismo de escaneo
Campo Visudl (seleccionable)

Velocidad de Escaneo (seleccionable)

Ancho del Paso Angular ¢ A (seleccionable)
entre disparos Idser consecutivos

Resolucion de Medida Angular

9) equivale a revoluciones por seundo

Interfaces

Configuracion, Salida de Data de
Escaneo y Comunicacién con Interfaz
de Dispositivos GNSS Externos'®

IO General y Control ™
Interfaz de Cdmara
Ranura para Tarjeta de Memoria

10) internally available (not available with standard interface box)

Datos Técnicos Generales
Voltaje de Entrada de Fuente de Poder / Consumo
Dimensiones Principales (L x An x Al) / Peso
con Ventilador
sin Ventilador
Humedad
Clase de Protecciéon Rango
de Temperatura'

12) Continuous operation at ambient temperature of = 30°C (= 86°F)
requires a minimum amount of air flow at approx. 3 m/s.
For applications where a 3 m/s air flow along the cooling fins cannot
be guaranteed, the cooling fan has to be used.

2m

15 mm

10 mm

100 kHz / 200 kHz / 300 kHz (seleccionable)

hasta 200 000 meds./seg. (@ 200 kHz PRR poder reducido y 360° FOV)
para cada senal de eco, alta resolucion con infensidad de informacion de
16 bits, suponiendo estar cerca del infrarrojo.

1.6 x 0.5 mrad

160 MM x50 mm @ 100 m

7) Un sigma @ 50 m de distancia bajo condiciones de prueba RIEGL.
8) Medido a 50% de intensidad pico, 1.6 mrad coresponde a un aumento de 160 mm al didmetro del
rayo por cada 100 m de distancia.

espejo rotativo

360° @ 100 kHz, 200 kHz poder reducido

180° @ 200 kHz

120° @ 300 kHz

10 - 100 scans/seg” @ 100 kHz, 200 kHz poder reducido
20 - 100 scans/seg? @ 200 kHz

30 - 100 scans/seg” @ 300 kHz

0.018° <= A <0.36°

0.001°

2 x LAN 10/100/1000 Mbit/seg

WLAN IEEE 802.11 a/b/g/n

Interfaz Serial RS-232 para cadenas de datos con informacion de tiempo
GNSS, entrada TTL para sincronizacién de pulso en 1PPS

Salida de Poder de 10V DC, max 4.5 W

2 x TTL enfraday/salida, 1 x on/off remoto

2 x GNSS RS-232 Tx y PPS, Poder (USB 2.0), Gatillo, Exposicion

para tarjeta de memoria SDHC/SDXC de 32 GByte (se puede aumentar a 64 GByte)

11) 1x externally available with standard interface box

11 -34VDC/typ. 18 W @ 100 scans/sec

243 x 111 x 85 mm / approx. 1.6 kg

243 x 99 x 85 mm / approx. 1.55 kg

max. 80 % non condensing @ 31°C

IP64, dust and splash-proof

-10°C up to +40°C (operation) / -20°C up to +50°C (storage)
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RIEGL

® RIEGL USA Inc. | info@rieglusa.com | www.rieglusa.com
égs;r ngeau;re[rsne:é Systems GmbH RIEGL Japan Ltd. | info@riegl-japan.co.jp | www.riegl-japan.co.jp
iedenburgstraBe . ’ . .
3580 Hom, Austria RIEGL China Ltd. | info@riegl.cn | www.riegl.cn

Teléfono: +43 2982 4211 RIEGL Australia Pty Ltd. | info@riegl.com.au | www.riegl.com
LASER MEASUREMENT SYSTEMS office@riegl.co.at | www.riegl.com RIEGL UK Ltd. | info@riegl.co.uk | www.riegl.com

www.liegl.com
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Hoja Técnica Preliminar, RIEGL miniVUX-3UAV, 2021-04-06
El uso de esta hoja técnica para mds que uso personal requiere del consentimiento escrito de REGL.

Este documento se ha elaborado cuidadosamente. Sin embargo, no se pueden excluir totalmente los errores y pueden ser necesarios cambios.
En caso de cualquier discrepancia o conflicto entre las versiones en Inglés y en Espanol, tendrd prioridad la versién en Inglés.






